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MOTTO 
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ABSTRAK 

 

Budidaya puyuh petelur merupakan salah satu bidang peternakan yang terus 

berkembang seiring meningkatnya kebutuhan masyarakat terhadap sumber pangan. 

Produktivitas telur puyuh sangat dipengaruhi oleh kondisi lingkungan kandang, 

khususnya suhu, kelembapan, dan kadar gas amonia yang berperan penting 

terhadap kesehatan serta metabolisme unggas. Pengelolaan kandang yang masih 

dilakukan secara manual dinilai kurang optimal karena memerlukan waktu dan 

tenaga lebih, serta tidak mampu merespons perubahan kondisi lingkungan secara 

cepat. Penelitian ini bertujuan merancang dan membangun sistem berbasis Internet 

of Things (IoT) yang dapat memantau kondisi kandang secara real-time sekaligus 

melakukan pengendalian otomatis terhadap suhu, kelembapan, dan kadar amonia. 

Metode yang digunakan adalah Prototype, yang meliputi analisis kebutuhan, 

perancangan, pembuatan prototipe, pengujian, serta evaluasi sistem. Perangkat 

keras menggunakan NodeMCU ESP32 yang terintegrasi dengan sensor DHT11 

untuk mengukur suhu dan kelembapan, serta sensor MQ-135 untuk mendeteksi gas 

amonia. Apabila nilai yang terdeteksi berada di luar batas yang ditentukan, sistem 

akan mengaktifkan kipas, exhaust, dan humidifier secara otomatis untuk 

menyesuaikan kondisi lingkungan kandang. Sistem juga dilengkapi dashboard 

berbasis website yang menampilkan data secara real-time dan menyediakan 

notifikasi untuk memudahkan pemantauan jarak jauh serta meningkatkan efisiensi 

pengelolaan kandang puyuh petelur.  

Kata Kunci: Internet of Things (IoT), Kandang Puyuh, ESP32, Kendali Otomatis. 
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