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ABSTRAK 

Keamanan sepeda motor merupakan salah satu aspek penting untuk mengurangi 

risiko pencurian kendaraan. Sistem keamanan konvensional masih memiliki 

keterbatasan dalam memberikan informasi kondisi dan lokasi kendaraan secara 

langsung kepada pemilik. Oleh karena itu, penelitian ini merancang dan 

membangun sistem keamanan sepeda motor berbasis mikrokontroler ESP32 

LILYGO T-SIM7000G dengan GPS dan modul GSM. Sistem dikembangkan 

menggunakan metode Waterfall yang meliputi tahapan rencana, analisa, desain, 

pengkodean, dan implementasi. Sistem ini memanfaatkan sensor getar untuk 

mendeteksi aktivitas mencurigakan, GPS untuk mengetahui lokasi kendaraan, 

modul GSM untuk mengirimkan notifikasi, relay untuk memutus sistem pengapian, 

serta buzzer sebagai alarm. Hasil pengujian menunjukkan bahwa seluruh komponen 

sistem dapat berfungsi dengan baik, yaitu mampu mendeteksi getaran, 

mengirimkan notifikasi, menampilkan lokasi kendaraan secara real-time, serta 

mengendalikan mesin dari jarak jauh. Dengan adanya sistem ini, diharapkan 

keamanan sepeda motor dapat meningkat dan pengguna lebih mudah melakukan 

pemantauan serta pengendalian kendaraan. 

Kata Kunci: Sistem Keamanan Sepeda Motor, ESP32 LILYGO T-SIM7000G, GPS, GSM, 

Waterfall. 
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