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ABSTRAK

Indonesia merupakan negara maritim dengan potensi sumber daya perikanan yang
melimpah, namun distribusi hasil laut masih menghadapi berbagai kendala,
terutama dalam menjaga kualitas produk selama proses pengiriman. Komoditas
perikanan yang bersifat mudah rusak (perishable) memerlukan pengelolaan rantai
dingin (cold chain) yang optimal agar mutu produk tetap terjaga hingga diterima
konsumen. Ketidakstabilan suhu maupun guncangan selama transportasi dapat
menurunkan kualitas produk dan menyebabkan kerugian ekonomi. Penelitian ini
bertujuan merancang sistem kontrol cerdas cold chain berbasis data fusion pada
armada truk pendingin menggunakan mikrokontroler ESP32. Sistem
memanfaatkan teknologi Internet of Things (IoT) dengan mengintegrasikan data
dari sensor suhu PT100, sensor getaran MPU6050, serta modul GPS untuk
menghasilkan informasi kondisi pengiriman secara real-time. Pendekatan data
fusion digunakan untuk meningkatkan akurasi pemantauan, sedangkan kecerdasan
buatan artificial intelligence (Al) diterapkan sebagai pendukung pengambilan
keputusan dalam pengendalian sistem. Metode penelitian yang digunakan adalah
prototype, meliputi analisis kebutuhan, perancangan, pembangunan profotype,
evaluasi, dan penyempurnaan sistem. Data diperoleh melalui observasi,
wawancara. Sistem juga dilengkapi fitur notifikasi otomatis berbasis cloud apabila
parameter suhu atau getaran melebihi batas yang ditetapkan. Hasil penelitian
diharapkan menghasilkan prototipe yang mampu meningkatkan efektivitas
pengawasan mutu serta mendukung efisiensi distribusi komoditas hasil laut.

Kata Kunci: Cold Chain, ESP32, Data Fusion, Truk Pendingin.
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