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ABSTRAK  

Perkembangan industri di Indonesia mengalami peningkatan pesat, namun banyak 

Usaha Mikro Kecil dan Menengah (UMKM) serta industri rumahan masih 

bergantung pada tenaga manusia dalam proses produksi, terutama dalam pelabelan 

dan penghitungan jumlah botol. Ketergantungan ini mengakibatkan rendahnya 

efisiensi dan tingginya risiko kesalahan, yang pada akhirnya menambah biaya 

produksi. Proyek ini bertujuan untuk mengatasi masalah tersebut dengan 

mengembangkan sistem labeling otomatis dan penghitungan jumlah output botol 

menggunakan sensor proximity dan Programmable Logic Controller (PLC) Outseal 

Nano V.5, yang merupakan teknologi otomatisasi karya anak bangsa. Sistem ini 

dirancang untuk mendeteksi kehadiran botol dengan sensor proximity yang 

kemudian mengaktifkan mekanisme pelabelan otomatis. Seluruh proses, mulai dari 

deteksi, pelabelan, hingga penghitungan jumlah botol yang diproduksi, 

dikendalikan oleh PLC Outseal Nano V.5 yang diprogram menggunakan perangkat 

lunak Outseal Studio. Implementasi sistem ini diharapkan dapat meningkatkan 

efisiensi, mengurangi ketergantungan pada tenaga manusia, serta menurunkan 

biaya produksi bagi UMKM dan industri rumahan. Pengujian sistem dilakukan 

pada satu jenis botol plastik untuk memastikan keandalan dan konsistensi operasi. 

Hasil penelitian menunjukkan bahwa sistem yang dikembangkan mampu 

beroperasi dengan efektif dan efisien, memenuhi kebutuhan industri kecil dan 

menengah dalam proses produksi yang lebih otomatis dan terkendali. 

Kata Kunci : Sistem labeling otomatis, sensor proximity, Programmable Logic 

Controller (PLC), Outseal Nano V.5, UMKM. 
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