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ABSTRAK

Pemberian pakan secara teratur dan tepat waktu sangat penting untuk menjaga
kesehatan kucing peliharaan. Namun, pemilik kucing yang memiliki aktivitas padat
seringkali mengalami kesulitan dalam memenuhi kebutuhan tersebut. Oleh karena
itu, penelitian ini bertujuan untuk merancang dan membangun alat pemberian pakan
kucing otomatis berbasis NodeMCU ESP8266 yang terintegrasi dengan jaringan
internet. Alat ini memanfaatkan modul RTC DS3231 untuk penjadwalan waktu,
sensor ultrasonik untuk mendeteksi ketersediaan pakan, serta motor servo dan relay
untuk mengatur mekanisme pemberian pakan. Sistem dikendalikan dan dipantau
secara jarak jauh melalui koneksi Wi-Fi. Metode penelitian menggunakan model
waterfall, dimulai dari perencanaan, analisis, perancangan, implementasi, hingga
pengujian. Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem dapat bekerja secara
otomatis sesuai jadwal yang ditentukan, memberikan pakan dengan jumlah yang
sesuai, dan memudahkan pemilik dalam mengatur jadwal pemberian pakan.
Dengan alat ini, pemberian pakan kucing menjadi lebih efisien, praktis, dan tidak
bergantung pada kehadiran pemilik.

Kata Kunci: loT, NodeMCU ESP8266, pakan kucing otomatis, sensor ultrasonik,
RTC DS3231, motor servo.
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