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ABSTRAK 

 

Pemberian pakan secara teratur dan tepat waktu sangat penting untuk menjaga 

kesehatan kucing peliharaan. Namun, pemilik kucing yang memiliki aktivitas padat 

seringkali mengalami kesulitan dalam memenuhi kebutuhan tersebut. Oleh karena 

itu, penelitian ini bertujuan untuk merancang dan membangun alat pemberian pakan 

kucing otomatis berbasis NodeMCU ESP8266 yang terintegrasi dengan jaringan 

internet. Alat ini memanfaatkan modul RTC DS3231 untuk penjadwalan waktu, 

sensor ultrasonik untuk mendeteksi ketersediaan pakan, serta motor servo dan relay 

untuk mengatur mekanisme pemberian pakan. Sistem dikendalikan dan dipantau 

secara jarak jauh melalui koneksi Wi-Fi. Metode penelitian menggunakan model 

waterfall, dimulai dari perencanaan, analisis, perancangan, implementasi, hingga 

pengujian. Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem dapat bekerja secara 

otomatis sesuai jadwal yang ditentukan, memberikan pakan dengan jumlah yang 

sesuai, dan memudahkan pemilik dalam mengatur jadwal pemberian pakan. 

Dengan alat ini, pemberian pakan kucing menjadi lebih efisien, praktis, dan tidak 

bergantung pada kehadiran pemilik. 

 

Kata Kunci: IoT, NodeMCU ESP8266, pakan kucing otomatis, sensor ultrasonik, 

RTC DS3231, motor servo. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

ix 
 

KATA PENGANTAR 

Dengan memanjatkan puji syukur kehadirat Allah SWT, Tuhan Yang Maha 

Pengasih dan Maha Penyayang yang telah melimpahkan segala rahmat, hidayah 

dan inayah-Nya hingga terselesaikannya laporan Tugas Akhir dengan Judul 

“RANCANG BANGUN ALAT PEMBERIAN PAKAN KUCING 

MENGGUNAKAN NODEMCU ESP 8266” Tugas Akhir merupakan suatu 

kewajiban yang harus dilaksanakan untuk memenuhi salah satu syarat kelulusan 

dalam mencapai derajat Ahli Madya Komputer pada program studi DIII Teknik 

Komputer Politeknik Harapan Bersama Tegal. Selama melaksanakan penelitian dan 

kemudian tersusun dalam laporan Tugas Akhir ini, banyak pihak yang telah 

memberikan bantuan, dukungan dan bimbingan. 

Pada Kesempatan ini, tidak lupa diucapkan terima kasih yang sebesar 

besarnya kepada : 

1. Bapak Dr. Apt. Heru Nurcahyo, S.Farm., M.Sc Selaku Direktur 

Politeknik Harapan Bersama Tegal. 

2. Ibu Ida Afriliana, S.T., M.Kom selaku Ketua Prodi DIII Teknik 

Komputer Politeknik Harapan Bersama Tegal. 

3. Bapak Rais, S.Pd., M.Kom Selaku dosen pembimbing I. 

4. Bapak Nurohim, S.ST., M.Kom Selaku dosen pembimbing II. 

5. Kedua Orang Tua saya yang selalu mengusahakan semuannya. 

6. Teman-teman sahabat dan saudara yang telah memberi semangat 

dalam menyelesaikan Tugas Akhir ini. 

Semoga laporan Tugas Akhir ini dapat memberikan sumbangan untuk 

pengembangan ilmu pengetahuan dan teknologi. 

 

Tegal, 17 April 2025 

 

 



 
 

x 
 

DAFTAR ISI 

Halaman 

HALAMAN JUDUL ................................................................................................ i 

HALAMAN PERNYATAAN KEASLIAN ........................................................... ii 

HALAMAN PERNYATAAN PERSETUJUAN PUBLIKASI .............................. ii 

HALAMAN PERSETUJUAN ............................................................................... iv 

HALAMAN PENGESAHAN ................................................................................. v 

HALAMAN MOTTO ............................................................................................ vi 

HALAMAN PERSEMBAHAN ........................................................................... vii 

ABSTRAK ........................................................................................................... viii 

KATA PENGANTAR ........................................................................................... ix 

DAFTAR ISI ........................................................................................................... x 

DAFTAR GAMBAR ........................................................................................... xiii 

DAFTAR TABEL ................................................................................................ xiv 

DAFTAR LAMPIRAN ......................................................................................... xv 

BAB I  PENDAHULUAN ...................................................................................... 1 

         1.1 Latar Belakang ..................................................................................... 1 

         1.2 Rumusan Masalah ................................................................................ 3 

         1.3 Batasan Masalah ................................................................................... 3 

         1.4 Tujuan Dan Manfaat ............................................................................. 4 

            1.4.1. Tujuan ........................................................................................ 4 

            1.4.2. Manfaat ...................................................................................... 4 

                      1.4.2.1.  Bagi Mahasiswa ........................................................... 4 

                      1.4.2.2.  Bagi Politeknik Harapan Bersama ............................... 5 

                      1.4.2.3.  Bagi Masyarakat .......................................................... 5 

          1.5 Sistematika Penulisan Laporan ........................................................... 5 

BAB II TINJAUAN PUSTAKA ............................................................................. 8 

              2.1 Penelitian Terkait ................................................................................ 8 

              2.2 Landasan Teori .................................................................................... 9 

             2.2.1 Kucing ........................................................................................ 9 

             2.2.2 Pakan Kucing ........................................................................... 10 

             2.2.3 NodeMCU ESP8266 ................................................................ 11 



 
 

xi 
 

            2.2.4 Motor Servo .............................................................................. 11 

            2.2.5 RTC DS3231............................................................................. 12 

 2.2.6 Sensor Ultrasonik ..................................................................... 13 

 2.2.7 Kabel Jumper ........................................................................... 14 

 2.2.8 LED Strip 12V ......................................................................... 14 

 2.2.9 Adaptor 12V ............................................................................. 15 

             2.2.10 Relay 2 Channel ..................................................................... 16 

             2.2.11 Kabel USB Type-A ................................................................ 17 

             2.2.12 Flowchart ............................................................................... 18 

             2.2.13 Diagram Blok ......................................................................... 19 

                        2.2.13.1 Blok Fungsional ....................................................... 19 

                        2.2.13.2 Titik Penjumlahan .................................................... 19 

                        2.2.13.3 Percabangan ............................................................. 20 

BAB III METODOLOGI PENELITIAN.............................................................. 21 

           3.1 Prosedur Penelitian ........................................................................... 21 

   3.1.1 Analisis Kebutuhan ................................................................ 21 

   3.1.2 Perancangan ........................................................................... 22 

   3.1.3 Implementasi .......................................................................... 22 

   3.1.4 Pengujian ................................................................................ 22 

                  3.1.5 Pemeliharaan .......................................................................... 23 

            3.2 Metode Pengumpulan Data ............................................................. 23 

    3.2.1 Observasi ............................................................................... 23 

    3.2.2 Wawancara ............................................................................ 23 

            3.3 Waktu dan Tempat Penelitian ......................................................... 24 

BAB  IV ANALISA DAN PERANCANGAN SISTEM ...................................... 25 

           4.1 Analisis Permasalahan ...................................................................... 25 

           4.2 Analisis Kebutuhan Sistem .............................................................. 26 

             4.2.1 Kebutuhan Perangkat Keras..................................................... 26 

             4.2.2 Kebutuhan Perangkat Lunak .................................................... 26 

           4.3 Perancangan Sistem .......................................................................... 26 

             4.3.1 Diagram Blok ........................................................................... 27 

             4.3.2 Flowchart Perancangan Sistem ................................................ 28 



 
 

xii 
 

           4.4 Perancangan Perangkat Keras .......................................................... 30 

             4.4.1 Rancang Bangun ...................................................................... 32 

BAB V HASIL DAN PEMBAHASAN ................................................................ 35 

          5.1 Implementasi Sistem ......................................................................... 35 

            5.1.1 Implementasi Perangkat Keras ................................................. 35 

            5.1.2 Implementasi Perangkat Lunak ................................................ 43 

          5.2 Hasil Pengujian .................................................................................. 43 

            5.2.1 Pengujian Sistem ...................................................................... 43 

            5.2.2 Rencana Pengujian .................................................................... 44 

            5.2.3 Pengujian .................................................................................. 45 

BAB VI KESIMPULAN DAN SARAN .............................................................. 47 

           6.1 Kesimpulan ....................................................................................... 47 

           6.2 Saran ................................................................................................. 47 

DAFTAR PUSTAKA ........................................................................................... 49 

LAMPIRAN .......................................................................................................... 51 

 

  



 
 

xiii 
 

DAFTAR GAMBAR 

Halaman 

Gambar 2. 1 Kucing .............................................................................................. 10 

Gambar 2. 2 Pakan Kucing ................................................................................... 11 

Gambar 2. 3 NodeMCU ESP8266 ........................................................................ 11 

Gambar 2. 4 Motor Servo...................................................................................... 12 

Gambar 2. 5 RTC .................................................................................................. 13 

Gambar 2. 6 Sensor Ultrasonik ............................................................................. 13 

Gambar 2. 7 Kabel Jumper ................................................................................... 14 

Gambar 2. 8 LED Strip 12V ................................................................................. 15 

Gambar 2. 9 Adaptor 12V ..................................................................................... 16 

Gambar 2. 10 Relay 2 Channel ............................................................................. 17 

Gambar 2. 11 Kabel USB Type-A ........................................................................ 17 

Gambar 2. 12 Blok Fungsional ............................................................................. 19 

Gambar 2. 13 Titik Penjumlahan .......................................................................... 20 

Gambar 2. 14 Percabangan ................................................................................... 20 

Gambar 3. 1 Alur Prosedur Penelitian .................................................................. 21 

Gambar 3. 2 Tempat Obervasi .............................................................................. 24 

Gambar 4. 1 Diagram Blok ................................................................................... 27 

Gambar 4. 2 Flowchart Perancangan Sistem ........................................................ 29 

Gambar 4. 3 Desain Tempat Pakan Kucing Otomatis .......................................... 33 

Gambar 5. 1 Rangkaian yang Digunakan ............................................................. 36 

Gambar 5. 2 Rangkaian Setelah Dijalankan ......................................................... 37 

Gambar 5. 3 Tampilan Depan Alat ....................................................................... 38 

Gambar 5. 4 Tampilan Depan Alat Setelah Dijalankan ........................................ 39 

Gambar 5. 5 Tampilan Atas Alat .......................................................................... 40 

Gambar 5. 6 Tampilan Samping Alat ................................................................... 41 

Gambar 5. 7 Tampilan Belakang Alat................................................................... 42 

Gambar 5. 8 Rangkaian Komponen Alat .............................................................. 43 

 

  



 
 

xiv 
 

DAFTAR TABEL 

Halaman 

Tabel 2. 1 Simbol Flowchart ................................................................................. 18 

Tabel 4. 1 Kebutuhan Perangkat Keras ................................................................. 26 

Tabel 4. 2 Motor Servo dihubungkan ke NodeMCU ESP8266 ............................ 30 

Tabel 4. 3 RTC DS3231 dihubungkan ke NodeMCU ESP8266 .......................... 31 

Tabel 4. 4 Sensor Ultrasonic dihubungkan ke NodeMCU ESP8266 .................... 31 

Tabel 4. 5 Relay 2 Channel dihubungkan ke NodeMCU ESP8266 ...................... 32 

Tabel 5. 1 Hasil pengujian .................................................................................... 45 

Tabel 5. 2 Hasil Alat saat Berjalan........................................................................ 46 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

xv 
 

DAFTAR LAMPIRAN 

Halaman 

Lampiran 1 Surat Kesediaan Membimbing TA Pembimbing 1 ............................. A-1 

Lampiran 2 Surat Kesediaan Membimbing TA Pembimbing 2 ............................. B-1 

Lampiran 3 Surat Observasi........................................................................................ C-1 

Lampiran 4 Source Code ............................................................................................. D-1 

Lampiran 5 Foto Dokumentasi Observasi ................................................................ E-1 

Lampiran 6 Laporan Dosen Pembimbing 1. ............................................................. F-1 

Lampiran 7 Laporan Dosen Pembimbing 2. ............................................................. G-1 

 

  


